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Kabelbelegung

Rot/Weiss R1 Primare Wicklung / Speisefrequenz
Gelb/Weiss R2 Primare Wicklung / Speisefrequenz

Rot S1 Sekundar Wicklung Cosinus
Schwarz S3 Sekundare Wicklung Cosinus
Gelb S2 Sekundare Wicklung Sinus
Blau 5S4 Sekundare Wicklung Sinus

Betrachtet man den Resolver von der Befe-
stigungsseite, Drehrichtung im Uhrzeigersinn
ergibt ein positives Signal, es gilt:

UZ2cos = UT*1*sin(me*t)*cose
U2sin = U1*1*sin(we*t)*sing

R1 (Red/White) S1 (Red)
Primary Secondary
(Reference) . (Cosine)
R2 (Yellow/White) . : S3 (Black)
S2 (Yellow) S4 (Blue)
Secondary
(Sine)

0 change without prior notice

" e = Excitation Frequency, i= Uebersetzungsverhaltnis, U1 = Speisung



