2D - Neigungssensor mit CANopen & Schaltausgangen
2D - Inclination Sensor with CANopen & Switching Output

Type MR 402

Bestelltext / Order Code

MICRONOR

automation components

MR 402. xxxx

Anschlussbelegung / Electrical connection

Steckverbinder- Belegung
(CAN-Bus-Anschluss):

1 = Schirm

2 = Versorgungsspannung
(+24V)

3 =GND

4=CAN _H

5=CAN L

Connector assembly -
allocation (CAN-Bus-
Connector):

1 = Shield

2 = Supply voltage
(+24V)

3=GND

4 =CAN_H

5=CAN _L

(Ansicht von aufl3en)

Steckverbinder- Belegung
(Schaltausgang-Anschluss):

1 = Schaltausgang 0
Belegung +U

2 = Schaltausgang 0
Belegung -U

3 = Schaltausgang 1
Belegung +U

4 = Schaltausgang 1
Belegung +-U

5 = Schaltausgang 2
Belegung +U

6 = Schaltausgang 2
Belegung -U

7 = Schaltausgang 3
Belegung +U

8 = Schaltausgang 3
Belegung -U

Connector assembly -

allocation (Switching output-

Connector):

1 = Switching output 0
Allocation +U

2 = Switching output 0
Allocation -U

3 = Switching output g 1

Allocation +U

4 = Switching output 1
Allocation +-U

5 = Switching output 2
Allocation +U

6 = Switching output 2
Allocation -U

7 = Switching output 3
Allocation +U

8 = Switching output 3
Allocation -U

(Ansicht von aufien)
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