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Absolute Multiturn Encoder with CANopen/DeviceNet interface
Absolute Multiturn Drehgeber mit CANopen/DeviceNet-Anschluss automation components

Multiturn ESF 58 CANopen/DeviceNet

Massbild / Outline drawing

MaBbild {Klemmkastenversion):
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Einsetzbare Kabeldurchmesser
Spannungsversorgung, Kabeldurchmesser 45 .65 mm
8. 10 mm

Datenleitung, Kabeldurchmesser
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MICRONOR

automation components

Absolute Multiturn Encoder with CANopen/DeviceNet interface
Absolute Multiturn Drehgeber mit CANopen/DeviceNet-Anschluss

Multiturn ESF 58 CANopen/DeviceNet

Dimension (Terminal box version):
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Suitable cable diameter
45 .. B5mm

Supplyvoltage, cable diameter
Data transmission line, cable diameter 8 ... 10 mm
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