Absolute singleturn encoder hollow shaft version MICRONOR
Absolute Singleturn Drehgeber in Hohlwellenausfiihrung automation components

Kompakt ESA 36

Massbild / Outline drawing

g 36 mm, mit Drehmomentstiitze
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[1] Nut filr Drehmomentstiitze,
Empfehlung: Zylinderstift nach DIN 7 04,0

o 36 mm, Synchroflansch
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MICRONOR

automation components

Absolute singleturn encoder hollow shaft version
Absolute Singleturn Drehgeber in Hohlwellenausfiihrung

Kompakt ESA 36

@ 36 mm, Hange with long torque stop
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Torgue stop slat,
Recommendation: cyl. pin. acc. DIN 7 @4

@ 36 mm, Synchro flange
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