Incremental hollow shaft encoder
Inkrementale Drehgeber in Hohlwellenausfiihrung

Sinusausaana ENI 58 S

MICRONOR

automation components

Anschlussbelegung Spannungssinusversion / Terminal assignment voltage sine wave output

Signal:

ov

ov

A

+Ug +Ug A B B 0 0 Schirm
Sensor2! Sensor!
12pol. Stecker; Pin: 10 1 12 2 5 6 8 1 3 4 PH!!
Aderfarbe: WH WH BN BN GN YE GY PK BU RD
0,5 mm2 0,5 mm2

1IpH = Schirm lieqt am Steckergehduse an.

2Die Sensorleitungen sind intern mit der Spannungsversorgung
verbunden. Spezielle Netzteile regeln iiber die Riickfihrung der

Spannung den Spannungsabfall an langen Leitungen nach.

Werden die Leitungen nicht benutzt, sollten sie einzeln isoliert

und nicht angeschlossen werden.

- Bei Ausfiihrung RS 422 istdas Leitungsende bei groien Lei-
tungsldngen mitentsprechendem Wellenwiderstand abzusch-

Unbenutzte Ausgange sind vor Inbetriebnahme zu isolieren.

liekken.
Signal: 0V 0V +Ug +Ug A A B B 0 0 Shield
Sensor2) Sensor2
12 pin plug; Pin: 10 " 12 2 5 6 8 1 3 4 PH)
Colour: WH WH BN BN GN YE GY PK BU RD
0.5 mm? 0.5 mm?

11 P = Shield is attached to connector housing
2) Sensor cables are connected to the supply voltage internally if

long feeder cables are involved they can be used to adjust or
control the voltage at the encoder

- If sensor cables are not in use, they have to be insulated or 0
Vggnsor Nas to be connected to 0V and Uggangpr Nas to be
connected to Ug

Ingulate unused outputs before initial startup.
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