Absolute MultiturnEncoder with CANopen/DeviceNet interface MICRONOR
Absolute Multiturn Drehgeber mit CANopen/DeviceNet-Anschluss automation components

Multiturn ENF 58 CANobpen/DeviceNet

Anschlusshelegung M12:

Richtung: ouTt IN

L CAN CAN_Low (- | CAN_High 0 Volt +UB ov +UB CAN_Low (- . CAN
Signal: Ground/Drain ) (+) Versorgung | Versorgung | Versorgung | Versargung ) CAN_High (+) Ground
Kurzzeichen: CG CL CH ov +V ov +V CL CH CG
M12 PIN__ 1 5 4 3 2 3 2 5 4 1
Belegung:
Bus in: Bus out:
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Absolute MultiturnEncoder with CANopen/DeviceNet interface MICRONOR
Absolute Multiturn Drehgeber mit CANopen/DeviceNet-Anschluss automation components

Multiturn ENF 58 CANobpen/DeviceNet

Terminal assignment M12:

Direction: ouT IN

Signal: CAN _ CAN_Low (- CAN__I—Iigh 0Volt +UB ov +UB CAN_Low (-} | CAN_High (+) CAN
Ground/Drain ) {+) supply supply supply supply Ground

Short symbol: CG CL CH oV +V ov +V CL CH CG

M12 PIN: 1 5 4 3 2 3 2 5 4 1

Bus in: Bus out:
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