10 Turn-Motorized potentiometer drive
10 Gang-Motorpotentiometerantrieb

Serie MPZD

MICRONOR

automation components

Anwendungen:

Motorpotentiometer sind die idealen
elektromechanischen Sollwertgeber

Dank der Méglichkeit, mehrere Potentiometer auf einer
Welle montieren, sind ebenfalls Fernanzeigen méglich
Die Verwendung zusétzlicher Programmscheiben
ermdglicht Grenzwertsignale in Abhangigkeit der
Potentiometerstellung abzugeben

Zusatzliche Programmscheiben kénnen auch zur

Restwiderstandsunterdriickung im Nullpunkt sowie fir
die Nullpunktverriegelung verwendet werden

1-3 Feindrahtpotentiometer 2W/100 Ohm —
20 KOhm / Precision 10 turns potentiometer
2 Hochlaufzeiten / 2 Cycle time:
T1 = schneller Rucklauf / fast zero set
T2 = Programmablauf Max./Min. / Program
duration Max./Min.
2 programmierbare Endlagekontakte / 2 Adjustable
limit switches
1-7 programmierbare Nutzkontakte / 1-7 Adjustable
program channel

Konstruktionsmerkmale:

Hochwertiges Drahtpotentiometer mit hoher Auflésung und
Linearitat

Die Potentiometer werden direkt von der Antriebswelle
angetrieben

Zwei einstellbare Endschalter begrenzen den elektrischen
Drehwinkel

Robuste mechanische Anschlage verhindern eine Beschadigung
des Potentiometers

Auf Wunsch werden Wechsel- oder Gleichstromantrieb
eingebaut

Eine Rutschkupplung ermdglicht die Verstellung bei Handantrieb
Dank dem Baukastensystem kénnen die verschiedensten
Ausflhrungen in Bezug auf Ohmwerte, Spannung und
Hochlaufzeiten ab Lager geliefert werden
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10 Turn-Motorized potentiometer drive
10 Gang-Motorpotentiometerantrieb

MICRONOR

automation components

Serie MPZD

Bestellschliissel

Baugrtsse ! Mass (mm) / Anzahl Schatter:

4 --=Baugrosse
55 mm —=Mass (L)
04 = 2 Schalter
2 Endlagenkontakte einstelibar (NK4101/209) + 0 Nutzkontakte frei programigrbar (NK4201)

MPZD41

04

5 --=Baugrisse
63 mm —=Mass (L)
05 = 3 Schalter
2 Endlagenkontakte einstelibar (NK4101/207) + 1 Nutzkontakte frei programigrbar (NK4201)
1 Programierschidssel (PSN)

6 --=Baugrisse

71 mm ->Mass (L}

4 Schalter

2 Endlagenkontakte einstellbar (NK4101/207) + 2 Nutzkontakte frei programierbar (NK4201)
1 Programierschiissel (PSN)

08

9 --=Baugrisse
95 mm -=Mass (L)
09 = & Schalter
2 Endlagenkontakte einstellbar (NK4101/207 + 4 Nutzkontakte frei programierbar (NK4201)
1 Programierschidssel (PSN)

Hochlaufzeit T1 isec.):

1 = 305 2 = BOs 3 = 100s 4 =150s 5 = 1a80s 6 = 300s
7 = 10min. 8 = 15mn. 9 = 20min. 10 = 30min. 11 = &0min.

Hochlaufzeit T2 (sec.):

1 = 30s 2 = G60s 3 = 1008 4 =150 5 = 1808 6 = 300s
7 = 10min. 8 = 15mn. 9 = 20min. 10 = 30min. 11 = &0min.

Synchronmotor M1: Anschlussspannung tAC / DC) Frequenz 50Hz (50Hz)

cw cocw
Cl1 = 24 o4V AC
C2 = 48 i 48... 50V AC
C3 = 1o i 1Mo, 120V AC
C4 = 220 i 220... 240V AC
G1 = 24 i 24V 0.1 DC
G2 =12 i 12V +0.1 Dc Auf Anfrage

nchronmotor M2: Anschlussspannun C / DC) Frequenz 50Hz (60HZ

CW  ccw
Cl1 = 24 24V AC
C2 = 48 I 48.. 50V AC
C3 = 1o ! 110... 120V AC
C4 = 220 i 220... 240V AC
G1 = 24 foo24Vv x0a DC
G2 = 12 i 12V +0.1 oc Auf Anfrage

1 1000 2 = 2000 3 = 5000 4 = 1KQ
5 =2K0 6 =5K0 T = 10KQ

10-Gang-Prazision Feindrahtpotentiometer (Typ DPZ, 2W): Widerstand

8 = 25K0 9 = 20K 10 = sOKO
Bsp.: MPZD4105-1-C4-C4-T18 bedeutet fir die Potentiometerwahl:
R1=10KQ, R2=1000, R3=2.5KQ

Spezialanfertignungen werden unter einer neuen Artike Inummer hergestelit.
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